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Topicos em Computacao Gréfica
Rastreamento de posicao

Marcio Serolli Pinho
Faculdade de | nforméti ca da PUCRS
2002/I

 Tracking devices

» Fixados no corpo do usuario

* [nformam
* Posicéo
* Orientagéo

» Reativos aum referencia

Topicosem CG - PUCRS — Marcio Serolli Pinho

e Toleranciaaruidos
* Ultrassom: |ampadas ou caixas de som
* Magnéticos: metais

e Volume de Trabaho
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 Brago mecanico

* Pontencidmetros nas
juntas

» Répidos

* Precisos

* Pouco confortéaveis

» Usados no BOOMs
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* Graus de Liberdade * Resolucéo
* Diferengas minimas
gEom—_ .~
?‘/ . etiso
S : * Quéo real éamedida
D » Taxa de Amostragem
S @/ * Sociabilidade
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 Bohuster Mecanicos
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Mecanicos

Ultrassonicos

» Emissores de Som/ Receptores de Som

» Calculam a posicdo relativa dos
emissores/receptores

O Resptores

o Emisor
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Ultrassonicos

Receptores
posicionados
em “L”

Ultrassonicos
» Tem problemas de precisao

» Tem problemas de “oclusao”

» N&o podem haver obstacul os entre o receptor e
0 emissor

* Em algums casos, 0 proprio corpo é um
obstéculo
Tem um custo bastante baixo( < 200,00)
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Ultrassonicos

& Kantek Ring
Mose

Topicosem CG - PUCRS — Marcio Serolli Pinho 1

_ Magnéticos _
Bobinas produzem campos magnéticos

» Medidores captam estes campos

e Tem mais precisdo que os rastreadores
ultrassoni cos

O célculo da posicdo é demorado
* necessitam de placa/conversor especifico
* Custo (+/- 5.000,00)
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Por Extragédo de Imagem

» LEDs sdo instalados no corpo do usuario
» Camerafilmao usuério

» Calculaaposicéo do LEDs usando
Processamento de | magens

» Forma mais confortavel para o usuério
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Por Extragédo de Imagem
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Oticos
¢ Pararastrear acabeca
e LEDs noteto
* Piscando segundo
algum padréo
¢ Filmadora na cabega
do usuério
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* Eliminam problemas de oclusdo
* Inclinbmetros

* Tilt Sensors

* Péndulos
* Sensores detorcao

* Materia Piezoel étrico
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* Chaves de Inclinagdo
* Tilt Snitches
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» Captura o movimento da pupila _ .

S . > * Captura dos movimentos dos muscul 0s
* Permite gerar imagens com resolucéo $ e
variave
T .
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* Luvas com medidores de luminosidade * Esquel etos Externos

» Data Glove (1a. Luva)
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